20. 10. 2026, 11.38 1/1 Krokovy motor napojeny na Arduino

Krokovy motor je vzasadé totéZ co obycejny DC motor, jen mé pfehozeny stator s rotorem. Rizeni je
primitivni. Pro Ctyrfazovy bipolarni motor je tedy potfeba 8 komplemementarnich vykonovych
tranzistorl zapojenych do mustku. Idealni je IC L293D, ktery obsahuje i nulové diody (osobné jim
vzhledem k cené moc nevérim). Kazda komplementarni dvojice se zapoji na jeden vyvod motoru,
vstupy se prepinaji jeden po druhém (vzdy jsou 3 LOW a 1 HIGH) jako u desitkového CitaCe. Pozor na
zapojeni civek motoru. Vétsinou byvaji zapojeny 1a, 2a, 1b, 2b, takze a a b musi byt zapojeny
proti sobé. Zaroven s frekvenci prepinani je potreba fidit i napdajeci napéti, jinak se motor pfi vyssich
otackach zadrhne.

Schéma zapojeni

#5912

S ED
................
........................... ER
................. -

.l _...‘..
............... | TTEETEL

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

fritzing

From:
https://wiki.gml.cz/ - GMLWiki

Permanent link:
https://wiki.gml.cz/playground:krokovy motor?rev=1391625994

Last update: 05. 02. 2014, 19.46

GMLWiki - https://wiki.gml.cz/


https://wiki.gml.cz/
https://wiki.gml.cz/playground:krokovy_motor?rev=1391625994

	Schéma zapojení

